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PRACOVNY LIST
RoBOT POCITA ZNAKY A SLEDUJE PREKAZKY

SKUMANIE
Uloha 1 Robot pocita Ciary
Naprogramujte robota, ktory dokdzZe spocitat vyznacené Ciary na podlozZke, pri zisteni kazdej
Ciary aj zapiska a aktudlny pocet spocCitanych C&iar vypise na displej.
Na zapamdtanie poctu Ciar budete potrebovat uloZisko. Medzi ¢ervenymi operacnymi blokmi
ndjdete kufriky (Premenné - Variables), do ktorych mézZete vkladat udaje a ndsledne aj Citat
Z nich.
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Doplite zodpovedajuce Cisla k popisom:
Meno premennej
Citanie z premennej
Zapis do premennej
Pripocitanie Cisla k hodnote uloZenej v premennej
Datovy tok, prepojenie
Uloha 2

Vytvorte nasledovny program s ndzvom pocitanie_ciar a nastavte hodnoty a porty blokov tak,

aby vds robot riadeny tymto programom splnil zadanu ulohu.
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Meno: ..

.............................................. Trieda: coeeeeeeeeeeeeeeeeieeeen. DATUME

Uloha 3

Prekazka

Vylepsite robota tak, Ze ak déjde k prekdzke, nech sa zastavi a zapiska tolkokrdt, cez kolko
Ciar presiel.

Na sledovanie koncovej prekdzky navrhnite pouZitie senzora, namontujte na robota
a nastavte riadenie cyklu pomocou tohto senzora. . MoZny ndvod na montdZ ndjdete v Casti

Building Instructions.

Svoje rieSenie zaznamenajte:

Rozhodli sme sa pouzivat senzor:

D6vod nasho rozhodnutia:

Doprogramujte opakované zapiskanie po zastaveni.

ROZSIRENIE

Uloha 4 Uréenie vzdialenosti

Pomocou rotacného senzora robot dokdze sledovat aku vzdialenost presiel. Tento senzor je
zabudovany do servomotora, na ktory je pripevnené koleso.

Vytvorte nasledovny program s ndzvom vzdialenost, kde pouZijete blok rotacného senzora zo
ZItych senzorovych blokov.
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Otestujte program pomocou robota.

Na zdklade svojich zisteni navrhnite program s ndzvom spiatocka, pomocou ktorého sa robot
rozbehne, zastavi sa pred prekdzkou a potom sa vrdti presne na startovacie miesto.

VyuZite programové bloky rotacného senzora a blok premennej.

HODNOTENIE — SEBAHODNOTIACA RUBRIKA

Otazky na hodnotenie Vasej prace: ano Ciastocne nie

Nas robot dokaze poditat Ciary?

Nas robot jednoznacne zistuje prekazku?

Nas robot sa dokaze vratit na Startovacie miesto po zisteni
prekazky ?
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