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PRACOVNY LIST — KONSTRUKCIA ROBOTA

SKUMANIE

Poskladajte robota
Robot v tvodnom filme sa sadm pohyboval v teréne.
Co k tomu minimdline potrebuje?

Suciastka Pocet

Kolesa
Motory

Uloha 1

Poskladajte jednoduchého robota na pohyb s dvomi motormi.

UZitocné tipy na konstrukciu ndjdete v ndvode v Edukacnom softvéri:

Robot Educator — Building Instructions — Driving base

Ndjdete to aj na strdnke:
http://robotsquare.com/wp-content/uploads/2013/10/45544 educator.pdf

Uloha 2  Testovanie pohybu
Ak je vds robot hotovy, motory su pripojené kdblami na EV3 kocku, odskusajte jeho pohyb.
Poskladajte program na priamy pohyb, pouZite niektoré z nasledovnych blokov:
Nezabudnite nastavit sprdvne porty motorov!
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Vyskusajte nastavit ¢as otdcania motorov v sekunddch, uhloch otolenia alebo v pocte otdcok.
Vyhodnotenie: ANO NIE
Nas robot sa vie pohybovat rovno

Pri kladnych hodnotach rychlosti robot ide dopredu

ROZSIRENIE

Program pre bezpecnostného strazcu

Vytvorte program na ovlddanie robota strdZcu, ktory presne obide dany objekt. Odporucame
pouZit nasledovné programové bloky:

Uloha 3
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http://robotsquare.com/wp-content/uploads/2013/10/45544_educator.pdf
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Uloha 4 Volitelna tGloha. Program bezpe&nostného straicu pomocou vyuZitia senzora.
Namontujte lubovolne na robota gyroskopicky snezor. MoZny ndvod ndjdete aj v programe Building
Instructions — Building Ideas — Gyro Senzor — Driving Base.
Poskladajte nasledovny program pomocou ¢akacieho bloku, kde ak gyroskopicky senzor dosiahne
poZadované otocenie, cakaci blok zastavy otdcanie. Porty a parametre blokov nastavte podla
potreby.
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Zd6vodnite, preco je potrebné resetovat
gyroskopicky senzor (Zlty blok)?

HODNOTENIE

V sebahodnotiacej rubrike oznacte fajkou, o ste zistili:

Po testovani sme zistili: ANO NIE

N4&s robot sa presne otoci na rohu objektu

Nas robot dokazal obist objekt

Viem navrhnut sposob na vylep3enie robota strazcu

PouZzili sme senzor na ovladanie robota
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