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RASPBERRY Pl 5: POUZIVATELSKE ROZHRANIE

PRACOVNY LIST

Uloha1 Otvorte a otestujte program prepinac.py — viimnite si v programe vyuZitie globdinej premennej stav na
zapamdtanie si logického stavu (svieti, resp. nesvieti):

import tkinter
import RPi.GPIO as GPIO

stav="nesvieti'
def prepinac():
global stav
if stav=='svieti':
stav="nesvieti'
tlacidlo prepni["text"]="Zapni"
else:
stav="svieti'
tlacidlo prepni["text"]="Vypni"

def koniec() :
GPIO.cleanup ()
okno.destroy ()

okno=tkinter.Tk ()

tlacidlo prepni=tkinter.Button (okno,text="Zapni",command=prepinac)
tlacidlo prepni.pack()

tlacidlo ukonci=tkinter.Button (okno,text="Zrus", command=koniec)
tlacidlo ukonci.pack ()

okno.mainloop ()

Doplrite do programu potrebné instrukcie, aby po stlaceni tlacidla zapinal a vypinal zelenu LED (pripojend na pin
GPIO16).

Riesenie: Ukdzka riesenia je v subore prepinac_riesenie.py.

Uloha 2  Na zdklade programu z predoslej tilohy vytvorte program prepinac2.py, ktorym budete pomocou dvoch tlacidiel
(CERVENA a ZELENA) prepinat medzi zelenou LED (GPIO16) a cervenou LED (GPIO20) — stibezné svietenie oboch
LED nie je dovolené.

Riesenie: Ukdzka riesenia je v subore prepinac2_riesenie.py.

Uloha 3 a) Vytvorte program senzor.py, ktory po stlaceni tlacidla ZISTI nacita hodnotu teploty a vlhkosti
z pripojeného senzora DHT11 (GPIO21) a vypisSe ich v grafickom rozhrani.
b) Doplrite do programu signalizdciu teploty v miestnosti pomocou zelenej alebo cervenej LED — ak je
teplota vyssia ako 30°C, svieti zelend LED, ak je teplota niZsia (t.j. v miestnosti bude potrebné kurenie),
svieti Cervend LED.

Riesenie: Ukdzka riesenia je v subore teplota_riesenie.py.
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Uloha 4 Vytvorte dialkovy ovlddac¢ na pripojené servo (GPIO17). Vyskusajte menit hodnoty parametra metody
ChangeDutyCycle postupne na hodnoty 0, 2.5, 5, 7.5, 10 a 12.5. Na zdklade svojich zisteni doplrite program
ovladac.py, aby umoZnil manudine nastavovanie serva do potrebného smeru pomocou tlacidiel VPRAVO a VLAVO.

Riesenie: UkdZka programového riesenia je v subore ovladac_riesenie.py.
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