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Ustav informatiky

Roc¢nik: 21 Kolo: 2. Skolské Uloha: 2

Uloha o dronovej fotografickej misii

V KorytnaCkove sa pri riadeni dopravy

vyuziva dron, ktory pocas letu fotografuje a posiela

fotografie z kritickych miest priamo do dopravného
dispeCingu. Tento dron lieta Specialnym

spésobom. Trajektériu letu drona tvori pravouhla

lomena cCiara. Dron najprv leti na vychod, potom )

na sever, potom na zapad a napokon na juh, ¢o sa

viackrat opakuje.

Na obrazku je zobrazena trasa dronu, ktory )
Startuje z pociatocnej Cervenej pozicie a konCi v koncovej zelenej pozicii. Trasa
je vyjadrena pomocou zoznamu nezapornych Ccisiel, ktorého pocet prvkov je kvl
kontrole vzdy delitefny Styrmi. Konkrétne pre pripad na obrazku je to zoznam [30, 20,
40, 30, 50, 40, 30, 50].

Dispeceri potrebuju zabezpelit, aby sa dron z koncovej pozicie dostal
na pociatocnu poziciu. Aby to nemuseli neustale ru¢ne dopocitavat, potrebuju vytvorit
program, ktory by zadanu trasu doplnil tak, aby trajektoria celej trasy bola uzavreta
(aby pociato¢ny bod trasy bol rovny koncovému bodu trasy). Vedel by si im s tym

poméct?

Vytvor funkciu dopln_trasu, ktora doplni trasu dronu tak, aby sa ¢o najskér dostal

na pociatoCnu poziciu.

Svoje rieSenie uloz do suboru dron.py.
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