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Úloha o tom ako bezpečne cúvať
V Korytnačích automobilových závodoch sa rozhodli, že začnú vyrábať bezpečnejšie autá. Začali preto testovať nové elektronické súčiastky, ktoré pomôžu korytnačím vodičom bezpečnejšie jazdiť. Jednou z týchto súčiastok je aj parkovací senzor. Senzor je namontovaný na zadnej strane vozidla a slúži na to, aby vodič vedel, ako ďaleko je zadná časť auta od prekážky.
Senzor funguje tak, že určitým smerom vyšle ultrazvukový signál a odmeria čas, za ktorý zaznamená jeho odraz od prekážky. Ďalšia elektronika v aute by potom mala zabezpečiť, aby sa na displeji palubnej dosky objavila informácia o vzdialenosti.

Ak je zadná časť auta vzdialená od prekážky menej ako 20 cm, rozsvieti sa červená kontrolka.
Ak je zadná časť auta vzdialená od prekážky menej ako 50 cm a nie menej ako 20 cm, rozsvieti sa oranžová kontrolka.

V ostatných prípadoch svieti zelená kontrolka.

Technikom sa zatiaľ podarilo spojazdniť senzor, ktorý vracia čas odrazu ultrazvukového signálu a rozsvecovanie farebných kontroliek. Čas odrazu v sekundách vracia príkaz casOdrazu. Kontrolka sa rozsvieti príkazom kontrolka (napr. kontrolka “cervena). To čo ale stále chýba je procedúra zobrazStav, ktorá by mala rozhodnúť, akú farbu na kontrolke zobraziť. Vedel by si im pomôcť?
Stiahni si projekt senzor.imp a doprogramuj procedúru zobrazStav.
Svoje riešenie ulož ako Imagine projekt senzor.imp.
( http://di.ics.upjs.sk/palmaj/

